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Tartalmi 6sszefoglalé:

Mostanaban szamos intelligens robotot fejlesztenek a kdvetkezé generacio tarsadalmanak. Az intelligens robotoknak
feladatokat kell végrehajtaniuk valés kérnyezetekben pl. hazakban, nyilvanos és magan létesitményekben. Az egyre
névekvd igény a mindennapi feladatvégzések automatizalasara és az Uj robottechnoldgiak inspiraljak az emberszabasu
robotok fejlesztését, azaz olyan biztonsagos és megbizhatd gépek fejlesztését, amelyek az emberek kézvetlen kézelében
vannak, vagy kozvetlenul érintkeznek emberekkel kildnbdzé teruleten.

A jelenlegi technoldgia leginkabb klasszikus ipari robotokat hasznal, amelyek biztonsagosan el vannak zarva az
emberektdl. Ahhoz azonban, hogy a robotokat az emberekkel kézeli kollaboracidoban hasznaljuk, kiilénb6zé technolégiai
kihivasokat le kell gy6zni. A robotnak emberszeri intelligenciaval és kognitiv képességekkel kellene rendelkeznie ahhoz,
hogy egyutt élhessen az emberekkel. Az adaptacio, tanulas, kognitiv fejlédés koncepcidit kell bevezetni a robotok
kovetkezd generacidjaba. A szamitasi intelligencia modszerek, mint példaul fuzzy rendszerek, neuralis halézatok,
evolucids algoritmusok, segiteni tudnak ezen koncepcidk megvaldsitasaban. A szamitasi intelligencia technikak
legfontosabb kozo6s jellemzéje, hogy képesek elfogadhaté szuboptimalis, kdzelité megoldast adni, mikdézben a szamitasi
bonyolultsagot kezelhetd, altalaban alacsony foku polindm szintjén tartjak. Ez egy lényeges szempont, amikor robotok
kognitiv fejl6ddését alacsony koltség mellett akarjuk megvaldsitani, mind pénzigyi, mind algoritmikai értelemben. Ebben
az el6adasban roviden bemutatjuk a szamitasi intelligencia modszereket, és attekintiink néhany kognitiv architekturat.
Kihangsulyozzuk a szamitasi intelligencia szerepét a kognitiv robotikéaban. Bemutatjuk az iPhonoid nevi robot partnert,
és elmagyarazzuk a modulokat és algoritmusokat, amelyek a kognitiv architekturajat megvaldsitjak.

A robotokra emberkdzpontu rendszerekként lehet tekinteni, mert az élet minéségét javitjak sok tertileten, mint példaul az
emberi aktivitasok tamogatasa, kommunikacio és interakcid az egészségligyben és jolétben. Sziikséges azonban
tovabblépni az ember-kdézpontu rendszerektél a kozdsség-kdzpontu rendszerek felé és a kdzdsségi haldézatok mindségét
fejleszteni. A kognitiv robotika szerepét a kzdsség-kdzpontu rendszerekben is felfedjuk az eléadasban.

Az el6ado rovid bemutatasa:

Botzheim Janos a Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetemen szerzett M.Sc. (2001) és Ph.D. (2008)
fokozatot informatikabdl. A Ph.D. tanulmanyok alatt a kbvetkezé hosszabb-révidebb kilfoldi Idtogatésai voltak: Cseh
Miszaki Egyetem, Praga (2002, 1 hénap), Johannes Kepler Egyetem, Linz, Ausztria (2003, 4 hénap; 2004, 2 hénap;
2005, 4 honap), Krakkoi Miszaki Egyetem (2003, 1 honap), Ausztral Nemzeti Egyetem, Szamitastudomanyi Tanszék,
Canberra (2005-2006, 8 hénap). 2007-t6l a Széchenyi Egyetemen tudomanyos segédmunkatars, 2008-tél egyetemi
adjunktus, 2009-t6] egyetemi docens. Vendégkutaté a Tokioi Metropolitan Egyetem, Rendszertervezési Gradualis
Iskolaban 2010 szeptemberétdl 2011 marciusig, majd 2011 szeptemberétdl 2012 februarig. 2012 aprilistdl egyetemi
docens a Tokioi Metropolitan Egyetem, Rendszertervezési Gradualis Iskolaban 2017 marciusig. 2018 februartdl egyetemi
docens a Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Mechatronika, Optika, és Gépészeti Informatika
Tanszékén. Tagja a Magyar Mérndkakadémianak, a Neumann Janos Szamitogép-tudomanyi Tarsasagnak, a Magyar
Fuzzy Tarsasagnak, és az IEEE-nek. Kutatasi érdekl6dése: szamitasi intelligencia, kognitiv robotika. Tébb mint 150
tudomanyos publikacio tarsszerzéje. Ismert fliggetlen hivatkozasainak szama tébb, mint 370. Szamos nemzetkozi
folyodirat és konferencia felkért biraldja.

Minden érdekl6dét szeretettel varunk!
Az el6adason torténd részvétel ingyenes.
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